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Obréazek 1: Vlevo: Leonhard Euler. Vpravo: Desetifrankova bankovka.

Leonhard Paul Euler (15. dubna 1707 Basilej, Svycarsko — 18. za¥i
1783 Petrohrad, Rusko) je povazovan za nejlepsiho matematika 18. stoleti
a za jednoho z nejlepsich matematiki viibec. Provedl mnoho objevt na poli
diferencidlniho poctu a teorie grafi. Euleruv portrét se objevil na dese-
tifranku Sesté série Svycarské bankovky, viz Obrazek 1.

1 Zivotopis
1.1 MIladi

Fuler se narodil v roce 1707 ve Svycarské Basileji. Mladého Eulera vyznamné
ovlivnil ptitel jeho otce, Johann Bernoulli, ktery byl povazovan za predniho
evropského matematika. V roce 1720 vstoupil Euler na Basilejskou univer-
zitu. V roce 1726 slozil Euler doktorské zkousky praci na téma rychlosti
zvuku.

1.2 Védecka kariéra

Petrohrad

V té dobé pracovali dva Bernoulliho synové, Daniel a Nicolas, na ruské
akademii véd v Petrohradé. Daniel doporucil Eulera na post fyziologa. Poté,
co v roce 1727 Euler prijel do Petrohradu, byl povysen ze svého nizsiho postu
na lékarské katedie na akademii do vyssi pozice na katedie matematiky.

Berlin

Znepokojen pokracujicimi nepokoji v Rusku, opustil Euler v roce 1741 Pe-
trohrad. Dostal misto na berlinské akademii, které mu bylo nabidnuto Frid-
richem II. Velikym. V Berliné stravil 25 let a napsal zde pres 380 praci.



Nakonec vSak byl Euler navzdory svym velkym zasluhdm o prestiz akade-
mie nucen z Berlina odejit.

Navrat do Ruska

Po nastupu Katefiny Veliké se situace v Rusku opét prudce zlepsila, proto
Euler prijal v roce 1766 nabidku k navratu na Petrohradskou akademii
a stravil tam zbytek zivota.

1.3 ZhorsSeni zraku

Béhem kariéry se Eulerovi zhorsil zrak. V roce 1735 oslepl témér uplné
na pravé oko. Pozdéji mu byl navic nalezen v levém oku sedy zékal, coz ho
témér zcela oslepilo. Jeho slepota neméla ale zadny vliv na jeho produktivitu.
Diky svému pisaii v roce 1775 produkoval Euler jeden matematicky list
tydné. Dne 18. zari 1783 Euler zemfel v Petrohradu (viz téz Sekce 1.2)
na mozkovou mrtvici.

2 Neékteré matematické objekty pojmenované po
Leonhardu Eulerovi
Eulerova cihla Eulerova cihla je v matematice kvadr, jehoz hrany i sté-

nové uhlopricky maji celocCiselnou délku. Tj. je fesenim néasledujici soustavy
diofantickijch rovnic:

a? + v = d?
a2+c2262
b+ = f?

Nejmensi Eulerova cihla, nalezena Paulem Halckem v roce 1719, mé délky
hran 240, 117 a 44.

Eulerovo ¢islo Eulerovo ¢islo (obvykle je znaceno pismenem e) je jedna
ze zédkladnich matematickych konstant. Jeho pfibliznd hodnota je

e~ 2,7182818284 ...

Eulerovo ¢islo ma nékolik alternativnich ekvivalentnich definic. Nejcastéjsi
jsou:

1. Jako limita nésteduiiet posloupnosti:
1 n
e = lim (1 + ) .
n—o0 n

2. Jako soucet nésledujiet nekoneéné fady: e = 3200, 4

n=0 n!*

3. Jako jediné ¢islo z > 0, pro které plati, ze [{" % =1.



Eulerova funkce Eulerova funkce p(n) je pocet vsech k& € N takovych,
7e 1 < k <naNSD(kn) =1, tedy k a n jsou nesoudélnd ¢isla. Thned
z definice jsou patrné nasledujici vlastnosti:

i @(1) =1,
e ©(p) =p— 1 pro p prvocislo,
e o(p™) = (p—1)-p™ ! pro p prvoéislo a exponent m € N.

Eulerav vzorec FEuleriv vzorec urcuje vztah mezi goniometrickymi funk-
cemi a exponencialni funkeci:

€'? = cos ¢ + isin ¢. (1)

Eulerova rovnost Eulerova rovnost (také Eulerova identita) je zdkladni
vzorec komplexni analyzy. Svym jednoduchym a elegantnim vyjadienim
e™ 41 = 0 a fundamentdlnim vyznamem piipomina Einsteinovu rovnici.
Eulerova rovnost je piimym disledkem Eulerova vzorce (1).

Euleruv rota¢ni teorém [1, s. 202]

Véta 1 (Eulerova). Quomodocunque sphaera circa centrum suum conuer-
tatur, semper assignari potest diameter, cuius directio in situ translato co-
nueniat cum situ initiali.

Dukaz. Dukaz se opira o ekvivalenci ortogonalnich matic s nasledujici matici
nebo jeji vertikalni reflexi

cos¢p —sing 0
sing cos¢p O], 0< ¢ <27
0 0 1

Cely dikaz a diskuzi k Eulerové vété je mozno nalézt v anglickém pre-
kladu [2]. O



Pouzité znaceni

znacka vyznam

e Eulerovo ¢islo

% Fulerova funkce

P prvocislo

i komplexni jednotka

Tabulka 1: Seznam pouzitého znaceni.
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